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» Компактность

» Не требует настройки 

» MECHATROLINK-II

СЕРВОСИСТЕМА JUNMA 
Э ко н о м и я  м е с та ,  э ко н о м и я  п р о в од а ,  э ко н о м и я  в р е м е н и



Сверхкомпактные сервоприводы серии Junma 
воплощают в себе наши передовые технологии в 

области сервоуправления и устанавливают новую 
планку простоты привода. Junma, вероятно, является 

первым в мире сервоприводом, который не требует 
настройки и программирования. Встроенная 

поддержка шины динамического управления 
MECHATROLINK-II позволяет объединять сервоприводы 

Junma в единую сеть и управлять ими по одному 
кабелю. Применение сервопривода Junma позволит 

вам сэкономить до 30% пространства в шкафу и 
существенно сократить затраты времени  
на прокладку кабелей и настройку системы. 

Новая концепция простоты 

Серия Junma ML-II вобрала в себя многие качества 

сервоприводов Omron-Yaskawa, принесшие им лидерство  

на мировом рынке. Это отменное быстродействие,  

высокие скорость, крутящий момент и точность,  

а также бескомпромиссная надежность. 

Основные характеристики: 
• Сервопривод карманного размера с наименьшей 

площадью основания - всего 15 x 4,5 см 

• Не нуждается в настройке - мгновенная готовность к работе 

• Встроенная шина динамического управления 

MECHATROLINK-II – экономия кабеля и возможность 

дистанционного конфигурирования и диагностики 

сервопривода 

• Высокий пусковой момент - 300% в течение 3 секунд
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Экономия места, экономия провода, экономия времени

Простое подключение: всего один кабель! 
Благодаря наличию встроенного порта шины 

MECHATROLINK-II для объединения сервоприводов в 

сеть требуется всего один кабель. При этом не только 

экономятся время и материальные ресурсы, но и 

существенно снижается вероятность возникновения 

ошибок при подключении. Кроме того, повышается 

надежность системы, ведь одиночный кабель отлича-

ется гораздо большей отказоустойчивостью по срав-

нению с паутиной из проводов. 

Время позиционирования: 410 мс Время позиционирования: 410 мс

Отклонение положения 

Крутящий момент

Цикл позиционирования 

Момент инерции жесткой нагрузки 0% Момент инерции жесткой нагрузки 1000% 

Настройка не требуется:  

просто подключите и запустите!  

Передовая технология, реализованная в Junma ML-II, воплотила в реаль-

ность мечту о сервоприводе, не нуждающемся в настройке. Задавать 

коэффициенты усиления больше не требуется. Достаточно подсоединить 

двигатель - и сервосистема готова к работе. 

В основе функции динамической самонастройки лежат два  

базовых алгоритма: 

• внутренние параметры контура регулирования скорости автомати-

чески корректируются для поддержания постоянства временного 

отклика 

• параметры узкополосного режекторного фильтра перестраиваются 

для автоматического подавления механического резонанса

Пример работы функции динамической самонастройки  

Испытания проведены при значениях коэффициента инерции ротора  

0% (ненагруженный двигатель) и 1000% (момент инерции нагрузки  

в 10 раз выше момента инерции ротора). 

Полученные в результате испытаний графики изменения во времени 

выходного момента и отклонения положения от заданного значения 

показывают, что время позиционирования одинаково в обоих случаях. 
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30% экономии места  
в шкафу 

Вместо множества кабелей... всего один



Оптимальная комбинация 
для задач позиционирова-
ния: Junma ML-II + NCF 
Компактная полнофункциональная система 
позиционирования 
Комбинируя модуль CJ1W-NCF71 и сервопривод Junma,  

вы получаете мощную, полнофункциональную  систему 

поточечного позиционирования (PTP) минимальных размеров. 

Данная конфигурация обеспечивает позиционирование по 16 осям 

с линейной и круговой интерполяцией и поддерживает обработку 

прерываний. NCF + Junma – это идеальное решение для систем с 

повышенными требованиями к компактности. 

Полная открытость для удаленного контроля
Сервопривод Junma, управляемый модулем позиционирования NCF, 

становится полностью “прозрачным” для удаленного ПК.  

Доступ осуществляется по шине MECHATROLINK-II, связывающей 

Junma и ПЛК, и по любому последовательному или Ethernet  

каналу между ПЛК и ПК. Это полностью соответствует концепции 

Интеллектуальной платформы Omron (Omron Smart Platform). 

Junma MECHATROLINK-II

ПЛК серии CJ1 

CJ1W-NCF71
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Характеристики и преимущества NCF 
• Контроллер поточечного позиционирования по 16 осям  

с управлением по шине MECHATROLINK-II 

• Простая, быстрая, безошибочная настройка 

• Оптимизирован для задач позиционирования

• Простое подключение к приводам

• Интеграция в Интеллектуальную платформу компании 

Omron: Функциональные блоки, интеллектуальные 

активные компоненты (SAP), CX-One

• Поддержка ПЛК серий CS1 и CJ1 

PLC open  
PLC open, принятый во всем мире 

стандарт программирования про-

мышленных средств автоматизации, 

призван унифицировать интерфейсы 

программирования с целью выра-

ботки единого подхода к созданию и 

применению программного обеспечения для промышлен-

ных систем контроля и управления. 

• Сэкономьте еще больше времени и до 44 % объема

• Не требуется настраивать параметры сервопривода 

• Сверхкомпактный 

• Экономичный

• Импульсный вход для управления положением  

и скоростью 

• Встроенная функция динамической  

самонастройки 

• Диапазон выходных  

мощностей от 100  

до 750 Вт 

• Разрешающая способность  

по положению – 10000  

шагов на один оборот 

Предусмотрена модель привода с 

управлением через импульсный вход 

ДО 16 ОСЕЙ 
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Программное обеспечение
для ПК: CX-One 

200V
SJDE- 02 APA-OY

PULSE

FIL

REF

AL1
AL2
AL3

C

0

8
9

АB DEF

45 326
7 1

C

0

8
9

АB DEF

45 326
7 1

C
N 
1

C
N 
2
PWR

L1

L2

+

U

V

W

-

CNA CNB

Сервопривод 
Junma ML-II

Модуль  
позиционирования серии CJ1
CJ1W-NCF71
 

Оконечная  
нагрузка MECHATROLINK-II

ПЛК серии CJ

Сервопривод 
Junma ML-II

Сервопривод 
Junma ML-II

Сервопривод 
Junma ML-II

Сервопривод 
Junma ML-II

Серводвигатель Junma
3 000 об/мин
(от 100 до 750 Вт)

Кабель электропитания

Кабель энкодера

Кабель
электропитания

Кабель
энкодера

Система с сервоприводом Junma с импульсным входом

Система с сервоприводом Junma с интерфейсом MECHATROLINK-II

Сервопривод Junma
с импульсным входом

Клеммный блок
Контроллер общего назначения
(с импульсным выходом)

Модуль 
позиционирования 

Сервосистемы переменного тока6



 Junma 7

: *1. ,  ( / ) :
 SJDE,  100 °C.  20 °C. 

*2. ,
40 °C,  (250  x 250  x 6 ).

*3.  SJDE 

 ( - )

SJME - 02  A  M  B  4  1 - OY
Серводвигатель JUNMA 

Мощность

Напряжение

Код

A: 200 В~

Наличие тормоза
1 : Без тормоза
C: Тормоз 24 В=

01
02
04
08

Мощность (Вт)
100
200
400
750

OMRON YASKAWA Motion Control BV

Конструктивные особенности вала
4 : Прямой, со шпонкой

Конструктивное исполнение
B: Стандартный

Характеристики датчика обратной связи
M : Энкодер с аналоговым выходом

230 
 SJME- @ 01A@ 02A@ 04A@ 08A@

*1 100 200 400 750
*1, *2 · 0,318 0,637 1,27 2,39

*1
· 0,955 1,91 3,82 7,16

*1 0,84 1,1 2,0 3,7
. *1 2,5 3,3 6,0 11,1

*1 -1 3000
. *1 -1 4500

( )
· / 0,413 0,645 0,682 0,699

 (JM) · 2x10-4 0,0634 0,330 0,603 1,50

*3
· 2x10–4 0,6 3,0 5,0 10,0

 ( .
. )

/ 16,0 12,3 26,7 38,1

/ 2 50200 19300 21100 15900

78 245 245 392
54 74 74 147

.  ( ) 0,5 0,9 1,3 2,6
 ( ) 0,8 1,5 1,9 3,5

24 = ± 10% 
· 2x10-4 0,0075 0,064 0,171

(  20 °C)
6 6,9 7,7

 (  20 °C) 0,25 0,29 0,32
·  ( ) 0,318 1,27 2,39
 ( .) 100

 ( .) 80 

 B
15

 1500 ~  1 
 10  500 =

, , IP55 
( )

 49 / 2
/  0  +40 °C /  –20  60 °C 

/ . .  20  80% ( )
1000

( A  :  Зона продолжительной работы   B  : Зона прерывистой работы)
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ин
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С
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ст

ь 
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ин
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)

С
ко
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ст

ь 
(м

ин
-1

)

SJME-01A SJME-02A SJME-04A SJME-08A

Вращающий момент(Н�м) Вращающий момент(Н�м) Вращающий момент(Н�м) Вращающий момент(Н�м)
0 0,25 1,000,750,50

0

3000

4000

2000

1000

5000

А B А B

3000

4000

2000

1000

5000

0
0 0,5 2,01,51,0

А B

3000

4000

2000

1000

5000

0
0 1 2 3 4

3000

4000

2000

1000

5000

0

А B

0 2 4 6 8

Сервосистема Junma 7
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 Junma  MECHATROLINK-II 

: *1. 

 Junma  Junma
MECHATROLINK-II

SJME- (3000 –1) 200 0,318 · 100 SJME-01AMB41-OY SJME-01AMB4C-OY SJDE-01ANA-OY SJDE-01APA-OY
0,637 · 200 SJME-02AMB41-OY SJME-02AMB4C-OY SJDE-02ANA-OY SJDE-02APA-OY
1,27 · 400 SJME-04AMB41-OY SJME-04AMB4C-OY SJDE-04ANA-OY SJDE-04APA-OY
2,39 · 750 SJME-08AMB41-OY SJME-08AMB4C-OY SJDE-08ANA-OY SJDE-08APA-OY

SJDE - 02  A  N  A - OY
Сервопривод JUNMA 

Допустимая мощность серводвигателя

Напряжение источника

Тип интерфейса управления

Код

питания A: 200 В~

Конструктивное исполнение
A: Стандартный

N: MECHATROLINK-II
P: Вход импульсной последовательности

01
02
04
08

Мощность (Вт)

100
200
400
750

OMRON YASKAWA Motion Control BV

SJDE- @ 01ANA-OY 02ANA-OY 04ANA-OY 08ANA-OY
SJME-@ 01A@ 02A@ 04A@ 08A@

. 100 200 400 750

0,84 1,1 2,0 3,7

. 2,5 3,3 6,0 11,1

(
)

 200 ... 230 ~, + 10 / –15% (50/60 )
, 0,40 0,75 1,2 2,2

 (  13- )

*1
· 2 0,6 × 10–4 3,0 × 10–4 5,0 × 10–4 10,0 × 10–4

/  0  +55 °C /  –20  70 °C
/ . . 90%  ( )

1000 
-/ 4,9 / 2 (0,5 G) / 19,6 / 2 (2 G) 

. 1,0 1,4
 (DB) ,  ( ) ,

 ( ; )
 ( , , ,

 JUSP-RG08D)
 (OT) P_OT, N_OT

 (E-STP)
4  (PWR, RDY, COM, ALM)

 MECHATROLINK-II  MECHATROLINK-II:  "COM" (
)

./ . :  "RDY" ( ); :  "RDY" 
( )

 / :  "PWR" ( )
 / :  "PWR" ( )

 " " 0,01< A/B<100
, , , ,

, ,
- , , , ,

,

 MECHATROLINK 
 MECHATROLINK-II

10 /

1 , 1,5 , 2 , 3 , 4 
17  32 

MECHATROLINK
 MECHATROLINK-II

( , , / , ,
)

 5  ( : ,
, , ,

)
 2  ( :  ( ) , )

8 Сервосистемы переменного тока
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 Junma 

: *1.

SJDE- @ 01APA-OY 02APA-OY 04APA-OY 08APA-OY
SJME-@ 01A@ 02A@ 04A@ 08A@

. 100 200 400 750

0,84 1,1 2,0 3,7

. 2,5 3,3 6,0 11,1

(
)

 200 ... 230 ~, + 10 / –15% (50/60 )
, 0,40 0,75 1,2 2,2

 (10000 )

*1
· 2 0,6 × 10–4 3,0 × 10–4 5,0 × 10–4 10,0 × 10–4

/  0  +55 °C /  –20  70 °C
/ . . 90%  ( )

1000
-/ 4,9 / 2 (0,5 G) / 19,6 / 2 (2 G) 

 ( )
. 0,5 1,0

 (DB) ,  ( ) ,
 ( ;

)
 ( , , ,

 JUSP-RG08D)
5 (PWE, REF, AL1, AL2, AL3)

,  "FIL"
, , , , ,

,

/

 "PULSE".

:
1. CCW + CW (CCW= ; CW= )
2.  + 
3. CCW + CW ( )
4.  +  ( )

:
1. 1000 /  ( / ) 75 000 /
2. 2500 ./ . ( / - ) 187 500 / .
3. 5000 /  ( ) 375 000 /
4. 10000 /  ( ) 750 000 /

 ( )  ( ) .
( .:  2 )

. ,
.

, ±10 .
.

, . ( : 1/500 )
( .:  (  - ))

9Сервосистема Junma
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 Junma
SJME-01 (200 , 100 )

SJME-02, 04, 08 (200 , 200...750 )

L LL .  ( )
SJME-01AMB41-OY 119 94 0,5
SJME-01AMB4C-OY 164 139 0,8

L LL LR LG LE S LB LC LD LF LA LZ QK .  ( )
SJME-02AMB41-OY 125,5 95,5 30 6 3 14 0

-0,011 50 0
-0,039 60 - - 70 5,5 20 0,9

SJME-02AMB4C-OY 165,5 135,5 1,5
SJME-04AMB41-OY 148,5 118,5 - - 1,3
SJME-04AMB4C-OY 188,5 158,5 1,9
SJME-08AMB41-OY 173 133 40 8 3 16 0

-0,011 70 0
-0,046 80 35 20 90 7 30 2,6

SJME-08AMB4C-OY 216 176 3,5

1,8

3

3

диам. 46
диам. 2-4,3

Сечение A-A

Ед. изм.: мм

   40

0,08 А

А

Разъем энкодера 

Силовой кабель питания серводвигателя

Кабель энкодера

300±30

300±30

0,03

А

А

2,55

25LL
L

диам. 0,06 А

14

Разъем двигателя

Стопорный тормоз (срабатывание при 

Примечание: Только для серводвигателей с тормозом
Тормозной момент стопорного тормоза = Номинальный вращающий момент двигателя

обесточенном двигателе) Питание: 24 В=

8
ди

ам
.

0 -0,
00

9

30
ди

ам
.

0 -0
,0

33

Ед. изм.: мм

диам.LA

диам.4-LZ

Сечение A-A

3

5

5

   LC

Кабель энкодера

Силовой кабель питания серводвигателя

Разъем энкодера 

300±30

300±30

LL
L

LG LE

диам. 0,06 А

д
иа

м
.L

Bди
ам

.S

А
0,03

Разъем двигателя

0,08 А

А

А

LDди
ам

. L
F

QK

LR

Стопорный тормоз (срабатывание при 
обесточенном двигателе) Питание: 24 В=

Примечание: Только для серводвигателей с тормозом
Тормозной момент стопорного тормоза = Номинальный вращающий момент двигателя

2

5

3 1

1
2
3
4
5
6

6 4
123456

789101112

Описание разъема двигателя

Вилка:
5559-06P-210

Контакт (№ 1...3, 5, 6): 
5558T (скрепл.) или 5558TL (отдельно)

Вывод заземления (№ 4): 
30490-2002 (скрепл.) или 
30490-2012 (отдельно)
(Производство: Molex Japan Co., Ltd)

Вилка:
5559-12P-210

Контакт:
5558T2 (скрепл.) или 
5558T2L (отдельно)
(Производство: Molex Japan Co., Ltd)

Описание разъема энкодера

Фаза U
Фаза V
Фаза W

F G
-
-

Красный
Белый
Синий

Зеленый/Желтый
-
-

Фаза U
Фаза V
Фаза W

F G
Тормоз
Тормоз

Красный 
Белый
Синий

Зеленый/Желтый
Красный 
Черный

Без тормоза С тормозом

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12

PG5V
PG0V(GND)
Канал А+
Канал А-
Канал В+
Канал В-
Канал /Z
Фаза U
Фаза V
Фаза W

-
FG

Красный
Черный
Синий

Синий/Белый
Желтый 

Желтый/Белый
Фиолетовый

Серый
Зеленый

Оранжевый
-

Экран

10 Сервосистемы переменного тока
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 Junma  MECHATROLINK-II

SJDE-01, 02, 04ANA-OY (200 , 100...400 )

SJDE-08ANA-OY (200 , 750 )

130(75)

(5)

19

(1
6)

125°

(4,5)

(6)

CN2

CN1

CN6

CNA, CNB

Воздушный поток

А

Воздушный поток

15
0

45

Вид A

Охлаждающий  
вентилятор

Детализация монтажа

Контур

Клемма 
заземления

2 винта M4

2 резьб. отв. M4

15
0

13
9,

5±
0,

5
(Р

ас
ст

оя
ни

е 
м

еж
д

у 
от

ве
рс

ти
ям

и)

5,
5

(5
)

(Расстояние  
между 
отверстиями)

45

5 32±0,5 (8)

Модель Охлаждающий вентилятор

SJDE-01ANA-OY

SJDE-02ANA-OY

SJDE-04ANA-OY

Не монтир.

Не монтир.

Монтир.

Приблиз. масса: 1 кг

Ед. изм.: мм

180(75)

(5)

19

(1
6)

125°

(4)

(6)

CN2

CN1

CN6

CNA, CNB

А

15
0

70

Вид А (масштаб = 1/2)

Детализация монтажа

Контур

Клемма заземления
2 винта M4

3 резьб. отв. M4

15
0

13
9,

5±
0,

5
(Р

ас
ст

оя
ни

е 
м

еж
ду

 о
тв

ер
ст

ия
м

и)
5,

5
(5

)

(Расстояние между 
отверстиями)

70

6 58±0,5 (6)

Воздушный 
поток

Воздушный 
поток

Воздушный поток

Охлаждающий 
вентилятор

Ед. изм.: мм

Приблиз. масса: 1,4 кг

11Сервосистема Junma
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 Junma 

SJDE-01, 02APA-OY (200 , 100...200 )

SJDE-04APA-OY (200 , 400 )

SJDE-08APA-OY (200 , 800 )

Клемма заземления
2 винта M4

Приблиз. масса: 0,5 кг

Ед. изм.: мм

(1
7)

5
105

7

5

14
0

35
(4,5)

 (
5)

(1
4)

(5
)

(28)

Охлаждающий  
вентилятор

Воздушный поток

2 резьб. отв. M4

(Р
ас

ст
оя

ни
е 

м
еж

д
у 

 
от

ве
рс

ти
ям

и)

Монтажные отверстия

(75)

13
0 

±
 0

,5

13
0

12
0

12
,5

15

4,5

105

(1
0)

(5
)

14
0

7
19

35

CN1

CN2

Отв. диам. 4,5

CNB

200V
SJDE- 02 APA-OY

PULSE

FIL

REF

AL1
AL2
AL3

C

0

8
9

АB DEF

45 326
7 1

C

0

8
9

АB DEF

45 326
7 1

C
N 
1

C
N 
2
PWR

L1

L2

+

U

V

W

-

CNA CNB

CNA
Воздушный поток

Клемма заземления
2 винта M4

Приблиз. масса: 0,5 кг

Ед. изм.: мм
105

5 7
40

14
0

5
13

0 
±

 0
,5

(1
4)

(1
7)

(4,5)

(5
)

(5
)

(33)

(75)

Охлаждающий  
вентилятор

2 монт. отв. M4

(Р
ас

ст
оя

ни
е 

м
еж

д
у 

от
ве

рс
ти

ям
и)

Монтажные отверстия

Видимый контур

13
0

12
0

4,5

12
,5

15
105

(1
0)(5
)

7
19

40

14
0

Отв. диам. 4,5

CN1

CN2

CNA

CNB

200V
SJDE- 04 APA-OY

PULSE

FIL

REF

AL1
AL2
AL3

C

08
9

АB DE
F

45 326
7 1

C

08
9

АB DE
F

45 326
7 1

C
N 
1

C
N 
2
PWR

CNA CNB

L1

L2

+

U

V

W

-

Воздушный поток

Воздушный поток

Клемма  
заземления
2 винта M4

Приблиз. масса: 1 кг

Ед. изм.: мм

5

145

14
0

13
0 

± 
0,

5

70

14

17

30

5

(75)

(4,5) (13)(5
)

2 монт. отв. M4

(Р
ас

ст
оя

ни
е 

м
еж

ду
 о

тв
ер

ст
ия

м
и)

Монтажные отверстия

Видимый контур

Охлаждающий  
вентилятор

(3
5)

(4
4)

(1
7)

14
0

13
0

5
(5

)

10
(1

0)
12

0

12
,5

15

14 30

70

17

4,5

CNA

CNB

CN1

CN2

Отв. диам. 4,5

200V
SJDE- 08 APA-OY

PULSE

FIL

C
N 
1

C
N 
2
PWR

CNA CNB

L1

L2

+

U

V

W
-

REF

AL1
AL2
AL3

C

08
9А

B DEF

45 326
7 1

C

08
9А

B DEF

45 326
7 1

Воздушный поток

Воздушный поток

12 Сервосистемы переменного тока



 Junma 13

 Junma

- A B 
Mechatrolink-II

AB 200 ~,
1- .

0,318 · 100 SJME-01AMB41-OY SJDE-01ANA-OY SJDE-01APA-OY
0,637 · 200 SJME-02AMB41-OY SJDE-02ANA-OY SJDE-02APA-OY
1,27 · 400 SJME-04AMB41-OY SJDE-04ANA-OY SJDE-04APA-OY
2,39 · 750 SJME-08AMB41-OY SJDE-08ANA-OY SJDE-08APA-OY
0,318 · 100 SJME-01AMB4C-OY SJDE-01ANA-OY SJDE-01APA-OY
0,637 · 200 SJME-02AMB4C-OY SJDE-02ANA-OY SJDE-02APA-OY
1,27 · 400 SJME-04AMB4C-OY SJDE-04ANA-OY SJDE-04APA-OY
2,39 · 750 SJME-08AMB4C-OY SJDE-08ANA-OY SJDE-08APA-OY

-

C

Junma
SJME-0@AMB41-OY

 ( .)

 ( .) > 10 x 
 > 5 .

1,5 JZSP-CHM000-01-5E
3 JZSP-CHM000-03-E
5 JZSP-CHM000-05-E
10 JZSP-CHM000-10-E
15 JZSP-CHM000-15-E
20 JZSP-CHM000-20-E
3 R7A-CAZ003S
5 R7A-CAZ005S
10 R7A-CAZ010S

Junma
SJME-0@AMB4C-OY

 ( .)

 ( .) > 10 x 
 > 5 .

1,5 JZSP-CHM030-01-5E
3 JZSP-CHM030-03-E
5 JZSP-CHM030-05-E
10 JZSP-CHM030-10-E
15 JZSP-CHM030-15-E
20 JZSP-CHM030-20-E
3 R7A-CAZ003B
5 R7A-CAZ005B
10 R7A-CAZ010B

-  (Flexible)

D  Junma 
SJME-0@AMB4@-OY

 ( .)

 ( .) > 10 x 
 > 5 .

1,5 JZSP-CHP800-01-5E
3 JZSP-CHP800-03-E
5 JZSP-CHP800-05-E
10 JZSP-CHP800-10-E
15 JZSP-CHP800-15-E
20 JZSP-CHP800-20-E
3 R7A-CRZ003C
5 R7A-CRZ005C
10 R7A-CRZ010C

 (Omron)  (Yaskawa)
 (CNB) : JST (04JFAT-SAYGF-N) R7A-CNZ01A JZSP-CHM9-2

: Molex (5557-06R-210) R7A-CNZ02A JZSP-CHM9-1
 (CN2) : 3M  Molex R7A-CNZ01R JZSP-CHP9-2

: Molex (57026-5000) R7A-CNZ02R JZSP-CHP9-1

B 
B 

C 

A 

D

200V
SJDE- 02 APA-OY

PULSE

FIL

REF

AL1
AL2
AL3

C

0

8
9

АB DEF

45 326
7 1

C

0

8
9

АB DEF

45 326
7 1

C
N 
1

C
N 
2
PWR

L1

L2

+

U

V

W

-

CNA CNB

Сервопривод Junma
с импульсным входом

Сервопривод Junma 
с портом MECHATROLINK-II

Кабель  
электропитания

Серводвигатель Junma
3 000 об/мин
(от 100 до 750 Вт)

(смотрите раздел сервоприводов)

Кабель энкодера

13Сервосистема Junma
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 Junma  MECHATROLINK-II

: CD  Junma

Mechatrolink-II

 Mechatrolink-II

/  (  CN1)

 ( )

- A B 

AB 1- ., 
200 ~

0,318 · 100 SJME-01AMB41-OY SJDE-01ANA-OY
0,637 · 200 SJME-02AMB41-OY SJDE-02ANA-OY
1,27 · 400 SJME-04AMB41-OY SJDE-04ANA-OY
2,39 · 750 SJME-08AMB41-OY SJDE-08ANA-OY
0,318 · 100 SJME-01AMB4C-OY SJDE-01ANA-OY
0,637 · 200 SJME-02AMB4C-OY SJDE-02ANA-OY
1,27 · 400 SJME-04AMB4C-OY SJDE-04ANA-OY
2,39 · 750 SJME-08AMB4C-OY SJDE-08ANA-OY

Программное обеспечение
для ПК: CX-One 

Контроллер управления  
перемещениями 
по шине MECHATROLINK-II

Кабели шины
Mechatrolink-II

EB 

C 

A 

D

H

Сервопривод 
Junma ML-2 

Серводвигатель Junma
3 000 об/мин
(от 100 до 750 Вт)

(см. раздел серводвигателей)

IКабель электропитания

Кабель энкодера

Фильтр

F

G

-

E CJ1
CJ1W-NCF71

CS1
CS1W-NCF71

 Trajexia
TJ1-MC16

-

F Mechatrolink-II
JEPMC-W6022

 Mechatrolink-II 0,5 JEPMC-W6003-A5
1 JEPMC-W6003-01
3 JEPMC-W6003-03
5 JEPMC-W6003-05
10 JEPMC-W6003-10
20 JEPMC-W6003-20
30 JEPMC-W6003-30

-

G / 1 R7A-CPZ001S 
 JZSP-CHI003-01

2 R7A-CPZ002S
 JZSP-CHI003-02

3 JZSP-CHI003-03

- - -

-

H SJDE-01ANA-OY
SJDE-02ANA-OY
SJDE-04ANA-OY

5 A 1,7 250 ~ 1- 
.

R7A-FIZN105-BE

SJDE-08ANA-OY 9 A 1,7 R7A-FIZN109-BE

-  (Omron)
(Yaskawa)

I ( )
R88A-RG08UA JUSP-RG08D

(Omron) (Yaskawa)
/

 (  CN1)
R7A-CNA01R JZSP-CHI9-1

 (  CNB) 
( )

R7A-CNZ01P JZSP-CHG9-1

 ML2 (CX-Drive  1.3 )
CX-DRIVE

 Omron, 
 CX-Drive

(CX-One 2.0 )

CX-ONE

14 Сервосистемы переменного тока



 Junma 15

 Junma 

: CD  Junma

 (  CN1)

 ( )

- A B 

AB 1- ., 
200 ~

0,318 · 100 SJME-01AMB41-OY SJDE-01APA-OY
0,637 · 200 SJME-02AMB41-OY SJDE-02APA-OY
1,27 · 400 SJME-04AMB41-OY SJDE-04APA-OY
2,39 · 750 SJME-08AMB41-OY SJDE-08APA-OY
0,318 · 100 SJME-01AMB4C-OY SJDE-01APA-OY
0,637 · 200 SJME-02AMB4C-OY SJDE-02APA-OY
1,27 · 400 SJME-04AMB4C-OY SJDE-04APA-OY
2,39 · 750 SJME-08AMB4C-OY SJDE-08APA-OY

200V
SJDE- 02 APA-OY

PULSE

FIL

REF

AL1
AL2
AL3

C

0

8
9

АB DEF

45 326
7 1

C

0

8
9

АB DEF

45 326
7 1

C
N 
1

C
N 
2
PWR

L1

L2

+

U

V

W

-

CNA CNB

Сервопривод Junma
с импульсным входом

Серводвигатель Junma
3 000 об/мин
(от 100 до 750 Вт)

(см. раздел серводвигателей)

J

I

Кабель электропитания

Кабель энкодера

Фильтр

K

B 

C 

A 

D

F

H

E G

I

Клеммный блок
Контроллер общего назначения
(с импульсным выходом)

Модуль 
позиционирования

-
/

E - : CS1W-NC113/
133, CJ1W-NC113/133, 
C200HW-NC113

- XW2B-20J6-1B
(  1 )

:
CS1W-NC213/233/413/
433, 
CJ1W-NC213/233/413/433, 
C200HW-NC213/413

- XW2B-40J6-2B
(  2 )

: CQM1H-PLB21 
CQM1-CPU43-V1

- XW2B-20J6-3B
(  1 )

CJ1M-CPU21/22/23
- XW2B-20J6-8A

(  1 )
- XW2B-40J6-9A

(  2 )

F

XW2B-@@J6-@B, 
 XW2B-20J6-8A, 
XW2B-40J6-9A

1 XW2Z-100J-B17
2 XW2Z-200J-B17

G

-

CQM1H-PLB21 
CQM1-CPU43-V1

0,5 XW2Z-050J-A3
1 XW2Z-100J-A3

CS1W-NC113 
C200HW-NC113

0,5 XW2Z-050J-A8
1 XW2Z-100J-A8

CS1W-NC213/413 
C200HW-NC213/413

0,5 XW2Z-050J-A9
1 XW2Z-100J-A9

CS1W-NC133 0,5 XW2Z-050J-A12
1 XW2Z-100J-A12

CS1W-NC233/433 0,5 XW2Z-050J-A13
1 XW2Z-100J-A13

CJ1W-NC113 0,5 XW2Z-050J-A16
1 XW2Z-100J-A16

CJ1W-NC213/413 0,5 XW2Z-050J-A17
1 XW2Z-100J-A17

CJ1W-NC133 0,5 XW2Z-050J-A20
1 XW2Z-100J-A20

CS1W-NC233/433 0,5 XW2Z-050J-A21
1 XW2Z-100J-A21

CJ1M-CPU21/22/23 0,5 XW2Z-050J-A26
1 XW2Z-100J-A26

H 1 R7A-CPZ001S 
 JZSP-

CHI003-01
2 R7A-CPZ002S

 JZSP-
CHI003-02

3 JZSP-CHI003-03

I 1 XW2Z-100J-B19
2 XW2Z-200J-B19

- XW2B-20G5

- - -

J SJDE-01APA-OY
SJDE-02APA-OY
SJDE-04APA-OY

5 A 1,7 250 ~ 1- 
.

R7A-FIZP105-BE

SJDE-08APA-OY 9 A 1,7 R7A-FIZP109-BE

-
(Omron) (Yaskawa)

K ( )
R88A-RG08UA JUSP-RG08D

(Omron) (Yaskawa)
/

 (  CN1)
R7A-CNA01R JZSP-CHI9-1

 (  CNB) 
( )

R7A-CNZ01P JZSP-CHG9-1

-
/

15Сервосистема Junma




